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© Scheibenwischvorrichtung 

© Es wird eine Scheibenwischvorrichtung fur eine Fahr- 
zeugscheibe (6) mit einem drehrichtungsumkehrbaren 
Wischermotor (2) beschrieben. Der Wischermotor (2) 
wird von einer Elektronikeinheit (9) mit Steuersignalen 
(10) angesteuert. Die Elektronikeinheit (9) verfiigt uber ei- 
nen Betriebsmodus und einen Lernmodus, mit dem eine 
Umkehrposition eines Wischarmes <4) und/oder einer Ab- 
triebswelle (3) in dem Lernmodus speicherbar und in dem 
Betriebsmodus beliebig oft abrufbar ist. Dadurch wird es 
ermoglicht, einen Wischermotor einfach und kostengiin- 
stig an unterschiedliche Betriebsfalle mit unterschiedli- 
chen Wischfeldern anzupassen, ohne mechanische Ver- 
anderungen vornehmen zu mussen. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Scheibenwischvorrichtung fiir 
eine Fahr7.eugscheibe mit einem drehrichtungsumkehrbaren 
Wischermotor. 5 

Aus der DE 44 31 699 Al ist eine Scheibenwischvorrich- 
tung mit einem drehrichtungsumkehrbaren Wischermotor 
bekannt. Diese Vorrichtung verfugt uber eine Einrichtung 
zur Erfassung der Zeit, die der Wischarm fur einen halben 
Wischzyklus, d. h. von einer Endlage bzw. Parkstellung bis 10 
zu einer Umkehrposition benotigt. Ferner ist eine Zeitvorga- 
beanordnung vorgesehen, die eine maximal zulassige Zeit 
fur einen halben Wischzyklus vorgibt. In einem Vergleicher 
wird die maximal zulassige Zeit mit der tatsachlich ermittel- 
ten Zeit verglichen und bei Zeituberschreitung ein Wisch- 15 
vorgang in die entgegengesetzte Wischrichtung ausgelost. 
Bei dieser Vorrichtung wird das erfalte Wisch feld von der 
Zcitvorgabcanordnung und den cntsprcchcnd vorgcgcbcncn 
Zeitwerten bestimmt. 

Ein anderes Wischfeld, mit anderem Wischwinkel, laBt 20 
sich nur dadurch einstellen, daB in Versuchen die fur das 
neue Wischfeld notwendige Zyklus zeit ermittelt und dieser 
Zeitwert in der Zeitvorgabeanordnung abgespeichert wird. 
Eine einfache Abanderung des Wischfeldes oder eine nach- 
tragliehe Kompensalion des im Belrieb innerhalb des Wi- 25 
schergestanges entstehenden Spiels, welches zu einem ge- 
geniiber dem Neuzustand veranderten Wischfeld mit veran- 
derten Umkehrlagen fuhrt, ist nicht moglich. 

Aus der WO 96/39740 ist eine Schaltungsanordnung zur 
Steuerung eines Garagentorantriebs bekannt. Die Schal- 30 
tungsanordnung verfugt uber einen Schalter, mit dem ein 
Mikroprozessor in einen Lernmodus gesetzt werden kann, 
so daB die maximal zulassige Kraft fiir die SchlieBstellung 
vorgegeben werden kann. Es ist ferner moglich, die Endla- 
gen des Garagentorantriebs zu bestimmen und zu verandern. 35 
Diese Vorrichtung ist fiir den Einsatz bei Kraftfahrzeug- 
wischanlagen nicht geeignet. 

SchlieBlich sind Scheibenwischvorrichtungen mit Getrie- 
ben bekannt, bei denen keine Drehrichtungsumkehr des 
Elektromotors vorgenommen wird. Bei diesen Vorrichtun- 40 
gen hangt das Wischfeld von der Getriebekinematik ab, so 
daB fur eine Veranderung des Wischfeldes mechanische An- 
derungen an den Getrieberadern oder den zugeordneten 
Lenkern notwendig ist. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, eine 45 
Scheibenwischvorrichtung mit einem drehrichtungsum- 
kehrbaren Motor bereitzustellen, bei der ein beliebiges 
Wischfeld einfach und kostengiinstig eingestellt werden 
kann. Wesentlich ist dabei, daB es ermoglicht werden soil, 
einen einzigen Typus einer Scheibenwischvorrichtung an 50 
unterschiedliche Anwendungsfalle und fiir verschiedene 
Kraftfahrzeugtypen verwendbar zu machen. Mit anderen 
Worten soil mit einem Typ einer Scheibenwischvorrichtung 
jeder mogliche Anwendungsfall abgedeckt werden, ohne 
mechanische Veranderungen an der Vorrichtung selbst vor- 55 
nehmen zu mussen. Es soil ferner noch ermoglicht werden, 
das Wischfeld auch nach dem Einbau der Wischanlage in 
ein Kraftfahrzeug fur Wart ungszwecke einstellbar zu gestal- 
ten. 

Diese Aufgabe wird mit den Merkmalen des Patentan- 60 
spruchs 1 geldst. Die Scheibenwischvorrichtung besitzt ei- 
nen Prozessor, welcher Betriebssignale empfangt und Steue- 
rungssignale an den Motor abgibt. Der Prozessor weist ei- 
nen Betriebsmodus und einen Lernmodus auf, wobei er mit 
cincm Schaltsignal in den Lcmmodus schaltbar ist, so daB 65 
eine Umkehrposition der Abtriebswelle und/oder eine Um- 
kehrposition des Wischarmes in einer Speichereinheit ab- 
speicherbar und in dem Betriebsmodus als Wischerumkehr- 
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position beliebig oft abrufbar ist. Die Erfindung beruht also 
auf der Erkenntnis, daB die Umkehrpositionen quasi in ei- 
nem Testbetrieb, dem Lernmodus, erlernt und in dem Be- 
triebsmodus reproduziert werden konnen. Mechanische An- 
derungen zur Anpassung des Wischfeldes an unterschiedli- 
che Gegebenheiten oder Zeitmessungen sind folglich nicht 
erforderlich. Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung gehen aus 
Unteranspruchen zusammen mit der Beschreibung und der 
Zeichnung hervor. Die Erfindung wird nachstehend anhand 
der Zeichnung naher beschrieben. In der Zeichnung zeigt: 

Fig. 1 schematisches Blockschaltbild einer Scheiben- 
wischvorrichtung nach der Erfindung; 

Fig, 2 schematische SignalfluBdiagramm zur Verdeutli- 
chung der Arbeitsweise der erfindungsgemaBen Scheiben- 
wischvorrichtung. 

Eine Scheibenwischvorrichtung 1 umfaBt einen in seiner 
Drehrichtung umkehrbaren Wischermotor 2 mit einer Ab- 
triebswelle 3 und cincm daran befestigten Wischarm 4. Ein 
Scheibenwischer reinigt ein definiertes Wischfeld 5 einer 
Kraftfahrzeugscheibe 6 von Verschmutzungen und Verun- 
reinigungen. Das Wischfeld wird begrenzt von einer Park- 
stellung P und einer auBeren Umkehrposition U. Der Wi- 
schermotor 2 ist mit einer Einheit 7 zum Erfassen der Posi- 
tion der Abtriebswelle 3 und erganzend oder alternativ zum 
Erfassen der Position des Wischarms 4 ausgerustet. Diese 
Einheit 7 gibt Betriebssignale 8 an eine Elektronikeinheit 9 
zur Steuerung des Motors 2. 

Es lassen sich zwei Bauformen der Position serf assungs- 
einheit 7 unterscheiden. Bei einer relativen Positionssensie- 
rung ist ein magnetisches Geberelement auf der Abtriebs- 
welle 3 und ein weiteres magnetisches Geberelement auf ei- 
nem Getrieberad eines Untersetzungsgetriebes angeordnet. 
Jedem Geberelement ist ein Hall-Sensor zugeordnet und die 
Erfassung von Drehzahl und Drehwinkel erfolgt relativ zu 
der Parkposition, die das getrieberadseitige Geberelement 
vorgibt. Bei absolut analoger Positionssensierung ist nur ein 
abtriebswellenseitiges Geberelement fiir einen Sensor vor- 
gesehen, der den Drehwinkel der Abtriebswelle 3 angibt. 
Aus dem Drehwinkel der Abtriebswelle und der Drehrich- 
tung des Motors kann sodann die Position des Wischarmes 
errechnet werden. 

Die Wischermotorsteuerung geschieht wie folgt. Eine 
Elektronikeinheit 9 gibt Steuerungssignale 10 an den Wi- 
schermotor 2, wenn eine Betatigung eines Schaltglieds zum 
Ingangsetzen des Wischermotors 2 vorangegangen ist. In 
der Fig. 1 ist die von auBen einwirkende Aktivierung sche- 
matisch mit Hilfe des Pfeiis 11 angedeutet. Folglich treten 
uber die Systemgrenze 12 in Richtung auf die Elektronik- 
einheit 9 die Aktivierungssignale 11 sowie die Betriebssi- 
gnale 8. Andererseits sendet die Elektronikeinheit 9 Steue- 
rungssignale 10 an den Wischermotor 2. Dabei erfolgt ein 
standi ger Abgleich zwischen den von der Position serf as - 
sungseinheit 7 ermittelten Ist-Werten und den in der Elektro- 
nikeinheit 9 errechneten Soll-Werten nach einem bestimm- 
ten Regelalgorithmus. Entsprechend der Regelabweichung 
wird auf das Stellglied Wischermotor 2 EinfluB genommen. 
Es versteht sich, daB noch Zusatzfunktionen, wie beispiels- 
weise Intervallschaltung, programmierbare Intervallschal- 
tung, automatische Reversierung des Wischermotors 2 bei 
Totalblockierung oder ahnliche Sonderfunktionen ebenfalls 
implementiert sein konnen. 

Wesentlich ist, daB die Elektronikeinheit 9 einen Prozes- 
sor 13 aufweist, welcher mit einem Schaltsignal von einem 
Betriebsmodus in einen Lernmodus umschaltbar ist. Das 
Schaltsignal kann bcispiclswcisc uber einen cxtcrncn, scpa- 
raten Schalter 14 als Aktivierung 11 der Elektronikeinheit 9 
zugefuhrt werden. Der Lernmodus ermoglicht folgendes: 
eine definierte, aktuelle Position der Abtriebswelle 3 oder 
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des Wischarms 4 ist in einer Speichereinheit 15 abspeicher- 
bar und nach der Umschaltung in den Betriebsmodus als 
Wischerumkehrposition beliebig oft abrufbar. Mit anderen 
Worten werden die Endlagen des Wischarms erst festgelegt, 
nachdem die Scheibenwischvorrichtung vollstandig zusam- 5 
mengebaut und gegebenenfalls an dem Kraftfahrzeug befe- 
stigl ist. Das Wischfeld wird insbesondere nicht durch eine 
abslrakte Zeitvorgabeanordnung bestimmt, sondern durch 
cine frci einstellbare Elektronikeinheit 9. Die Einstellung 
der gewunschten Wischerumkehrlage kann einfach und to 
ohne besonderc clektronische Sachkenntnis vorgenommen 
werden. 

Weiierhin kann ein erstes und ein zweites Schaltsignal 
vorgeschen sein, wobei mit dem ersten Schaltsignal der 
Lcrn modus der Elektronikeinheit 9 eingeschaltet und mit 15 
dem /.wet l en Schaltsignal von dem Lemmodus in den Be- 
triebsmodus umgcschaltci werden kann. 

Bei einer besom lers vortcilhaftcn Ausfiihrungsform wird 
die Selx-ihcnuiselivorrichiung wahrend des Lemmodus 
quasi in cine An Tesihctrich uberfuhrt, mit dem das Wisch- 20 
feld j:an/ inJiwdiicll an den vorliegenden Anwendungsfall 
angepaLU ucrden kaan I>ies geschieht wie folgt. An der 
Krafilahr/cu^'ticitv * utT«tcn in einem bestimmten Ab- 
stand /.uetn.itt.W'f Nn^hl.iee lf». 17 befestigt, welche ein ge- 
wunschten Wi>^ 1 1 1 c I* I tkiintcrcn. Der Anschlag 16 symboli- 25 
siert die ecu urs hie aui vrv I -i.tkehrposition des Wischarms 
4, und der -\nwhl ie 17 die l\»rkstellung. 

Es ist ):riimKui/luh n»vhch. nicht nur die Umkehrposi- 
tion sondem mkU die Pufkxiellung mit der beschriebenen 
Methode cm/t Mellon K hiciei sich allerdings an, eine be- 30 
stimmte Stelline ,k% W ' ^Unnoiors 2 als festen Referenz- 
punkt zu vcruemWn Weil lurch die Parkposition bereits 
festgelegt isi. Li«tmic »k.-r Anvdilag 17 weggelassen werden 
und die Proe run tunc rune »Ut Parkstellung ware obsolet. 

In einem n.tetix:en Scrinti uird die Elektronikeinheit 9 in 35 
den LerniiHHlus ee^h.ihet. so daB der Wischermotor 2 in 
den Testbetricb eerut und entsprechend der Drehrichtung 
des mitgeteilten Sieuerunpvsignals 10 mit dem Wischarm 4 
ausgehend von der Parksicllung in Richtung auf den auBe- 
ren Anschlag Ift tcrfohri. Die Positionswerte der Abtriebs- 40 
welle 3 bzw. lies Wisvlia: tits 4 werden dabei uber die Einheit 
zur Erfassung der l\»sition 7 jvrmanent der Elektronikein- 
heit 9 mitgeteili. Inncrtuilh finer bestimmten Zeit t erhalt 
also die Elektronikeinheit 9 eine bestimmte Anzahl von Be- 
triebssignalen S. Sobald nun der Wischarm 4 gegen den An- 45 
schlag 16 trifft. bleiben die Bctriebssignale 8 je Zeiteinheit 
vollstandig aus b/.w. vermindem sich stark. Die der Elektro- 
nikeinheit 9 zulet/.t gemeldete Posidon des Wischarms 4 
wird daher als Uiiikchrposition festgelegt und in einem 
Schreib-Lesespeieher < 1 { I •l > RON4) (15) abgespeichert. 50 

Folglich wird der Wi when not or 2 reversiert, also in sei- 
ner Drehrichtung umgekehrt. und der Wischarm 4 verfahrt 
gegen den anderen Anschlag 17. Auf dieser Seite wiederholt 
sich die zuvor beschriebene Routine, wenn die Parkstellung 
nicht durch den maschinenseiiigen Referenzpunkt festgelegt 55 
ist. Nach dem AbschluB dieser Prozedur ist das Wischfeld 
der Scheibenwischvorrichtung vollstandig eingestellt und 
die Elektronikeinheit 9 wird iiber ein zweites Schaltsignal in 
den Betriebsmodus umgeschaltet. In dem Betriebsmodus ist 
die Umkehrlage des Wischarms 4 beliebig oft abrufbar und 60 
reproduzierbar, ohne daB sic verlorengeht oder automatisch 
geloscht wiirde. 

Allerdings ist es rnoglich, die Scheibenwischvorrichtung 
emeut in den Lemmodus zu schalten, so daB ein neues 
Wischfeld programmicrbar ist. Es bestcht folglich die Gclc- 65 
genheit, bei Scheibenwischvorrichtungen 1 mit hoherem 
Betriebsalter erneut das Wischfeld festzulegen, so daB der 
EinfluB von mechanischem Spiel, welches im Laufe der Zeit 
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in Gelenken und mechanischen Ubenragungselementen ent- 
steht, ausgeglichen werden kann. 

Die Programmierung der Scheibenwischvorrichtung 1 
laBt sich insbesondere auch einfach in den Herslellungspro- 
zeB einbinden. Beispielsweise ist einem jeden Kraftfahr- 
zeugtyp eine bestimmte Lehre zugeordnet, welche die An- 
schlage 16, 17 aufweist und dadurch das gewiinschte Wisch- 
feld begrenzt. Fur die Programmierung ist es lediglich not- 
wendig, den Scheiben wischermotor 2 in einer Aufnahme 
anzuordnen, sodann die Lehre mil den Anschlagen 16, 17 in 
Relation zu einer Drehachse der Abtriebswelle 3 anzuord- 
nen und den Lemmodus zu starten. Dadurch wird es ermog- 
licht, jeden Wischermotor 2 mit einer Elektronikeinheit 9 zu 
versehen, welche die Wischfelddaten eines bestimmten 
Kraftfahrzeugs aufweist. Es sind also keinerlei Einstell- 
oder Programmierarbeiten an der MontagestraBe des Kraft- 
fahrzeugherstellers notwendig. Es besteht allerdings die 
Moglichkcit, dennoch iiber den Lemmodus noch in dicscm 
Produktionsstadium oder in einem spaten Betriebsstadium 
EinfluB auf die Wischerendlagen zu nehmen. 

Zur naheren Erlauterung wird nochmals auf Fig. 1 Bezug 
genommen. Der Figur ist entnehmbar, daB die von der Ein- 
heit 7 zur Positionserfassung zugefuhrten Betriebssignale 8 
an einen Position swertzahler 18 weitergegeben werden. 
Entsprechend den Betriebssignalen 8 sind zwei AlLernaLiven 
denkbar. Zum einen istes mdglich, daB zu wenig oder keine 
Sign ale in einer bestimmten Zeiteinheit der Elektronikein- 
heit 9 zugefuhrt werden. Fur diesen Fall sensiert die Blok- 
kiererkennung 19 den Blockierfall und gibtein Signal an die 
Drehrichtungsumkehrung 20, welche ein Steuerungssignal 
10 zur Drehrichtungsumkehr an den Wischermotor 2 abgibt. 

Wenn der Blockierfall nicht vorliegt, wird in einem Ver- 
gleicher 21 permanent der aktuelle Positions wert des Wi- 
scharms 4 mit dem maximal moglichen Positionswert des 
Wischarms 4 verglichen. Fur den Fall, daB die beiden Werte 
iibereinstimmen, gibt der Vergleicher 21 ein entsprechendes 
Signal an die Drehrichtungsumkehrung 20 zum Reversieren 
des Wischermotors 2. Die einzelnen Baueinheiten der Elek- 
tronikeinheit 9 konnen sowohl als separate Prozessoren oder 
zusammen auf einem Prozessor angeordnet sein. Beispiels- 
weise ist die Speichereinheit 15 ein Bestandteil des Verglei- 
chers 21. 

Nachstehend wird die Fig. 2 detailliert beschrieben. Es 
wird von einem Zustand ausgegangen, in dem sich der Wi- 
scharm 4 in einer Parkposition P befindet. Die Parkposition 
ist ein maschinenfester Referenzpunkt, welcher von der Po- 
sidonserfassungseinheit 7, beispielsweise durch einen ge- 
hausefesten Hall-Sensor und einem magnetischen Geberele- 
ment auf der Abtriebswelle 3, eindeutig definiert ist. Wenn 
der Schalter 14 kein erstes Signal abgegeben hat, liegt Nor- 
malbetrieb mit entsprechenden Betriebssignalen 10 fur den 
Wischermotor 2 vor. Durch die Betatigung des Schalters 14 
wird namlich entweder ein erstes oder ein zweites Schaltsi- 
gnal an die Elektronikeinheit 9 abgegeben. Mit Hilfe des 
zweiten Schaltsignals wird die Elektronikeinheit 9 in den 
Betriebsmodus versetzt, so daB die Umkehrposition nicht 
mehr eingestellt werden kann. Wird allerdings ein erstes 
Schaltsignal als Aktivierung 11 der Elektronikeinheit 9 zu- 
gefuhrt, so startet der Wischermotor 2 und der Wischarm 4 
bewegt sich in Richtung auBere Umkehrposition U. Die ak- 
tuellen Positionen des Wischarms 4 werden durch die Ein- 
heit 7 als Betriebssignale 8 permanent dem Positionswert- 
zahler 18 zugefuhrt. Dieser iiberwacht den Eingang von Po- 
sitions wertsignalen innerhalb bestimmter Zeiuntervalle. 
Wenn innerhalb des gcgcbcncn Zcitintcrvalls kcinc Positi- 
onswertsignale eingehen, ist der Motor blockiert und die 
Drehrichtungsumkehrung 20 gibt ein Steuersignal 10 zum 
Abbremsen und Reversieren des Wischermotors 2 ab. So- 
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fern eine Blockierung nicht vorliegt, erfolgt in dem Verglei- 
cher 21 eine Gegeniiberstellung des aktuellen Positionswer- 
tes mit dem Wert der auBeren Umkehrposition. Sofern die 
beiden Werte nicht iibereinstimmen, erfolgt eine Riickfuh- 
rung 22, so daB der Wischermotor 2 weiterhin in Richtung 5 
auBere Umkehrposition betrieben wird. 

Stimmen aber die Positionswerte uberein, so ist die au- 
Bere Umkehrposition erreicht und es erfolgt ein entspre- 
chendes Steuersignal 10 zum Bremsen, Reversieren und 
Starten des Wischermotors 2. 10 

Es versteht sich, daB die beschriebene Prozedur mehrfach 
hintereinander durchgefuhrt werden kann, wenn das erzielte 
Ergebnis die gestellten Anforderungen nicht erfiillt. Femer 
bieten sich vielfache Ausgestaltungen und Abwandlungen 
der Erfindung an, ohne den Grundgedanken der Erfindung 15 
zu verlassen. 

Patcntanspriichc 

1. Scheibenwischvorrichtung fiir eine Fahrzeug- 20 
scheibe (6) mit einem drehrichtungsumkehrbaren Wi- 
schermotor (2) mit mindestens einer Einheit (7) zum 
Erfassen der Position einer Abtriebswelle (3) und/oder 
eines Wischarms (4), welche Betriebssignale (8) an 
eine Eleklronikeinheil (9) abgibt, und Steuerungssi- 25 
gnale (10) an den Wischermotor (2) abgibt und wenig- 
stens einen Betriebsmodus und einen Lernrnodus auf- 
weist, wobei der Prozessor (13) mit einem Schaltsignal 

in den Lernrnodus schaltbar ist und eine definierte, ak- 
tuelle Position der Abtriebswelle (3) unoVoder des Wi- 30 
scharmes (4) im Lernrnodus in einer Speichereinheit 
(15) abspeicherbar und in dem Betriebsmodus als Wi- 
scherunikehrposition beliebig oft abrufbar ist. 

2. Scheibenwischvorrichtung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB dem Prozessor (13) ein er- 35 
stes und ein zweites Schaltsignal zugeordnet ist, so daB 
mit dem ersten Schaltsignal der Lernrnodus eingeschal- 
tet und mit dem zweiten Schaltsignal der Betriebsmo- 
dus schaltbar ist. 

3. Scheibenwischvorrichtung nach einem oder mehre- 40 
ren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB fur die Erzeugung der Schaltsignale ein 
gesonderter Schalter (14) vorgesehen ist. 

4. Scheibenwischvorrichtung nach einem oder mehre- 
ren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 45 
zeichnet, daB die Elektronikeinheit (9) mindestens eine 
programmierbare Speichereinheit (15) zum anderbaren 
Abspeichern von Umkehrpositionen aufweist. 

5. Scheibenwischvorrichtung nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Speichereinheit (15) ein 50 
EEPROM ist. 

6. Scheibenwischvorrichtung nach einem oder mehre- 
ren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB eine Lehre vorgesehen ist, welche minde- 
stens einen Anschlag (16, 17) im Bereich einer auBeren 55 
Umkehrposition des Wischarms (4) aufweist, so daB 
zusammen mit einem motorseitigen Referenzpunkt ein 
Wischfeld definiert ist. 

7. Scheibenwischvorrichtung nach einem oder mehre- 
ren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn- 60 
zeichnet, daB die Vorrichtung zumindest ein magneti- 
sches Geberelement auf der Abtriebswelle (3) auf- 
weist, der ein Hall-Sensor zugeordnet ist, so daB eine 
aktuelle Position absolut analog ennittelbar ist. 

8. Scheibenwischvorrichtung nach einem oder mehre- 65 
ren der vorhergehenden Anspriiche 1 bis 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein magnetisches Geberelement auf 
der Abtriebswelle und ein weiteres Geberelement auf 



einem Getrieberad angeordnet ist, und daB die aktuelle 
Position der Abtriebswelle relativ zu der Parkstellung 
der Abtriebswelle ennittelbar ist. 

9. Verfahren zum Einstellen des Wischfeldes und/oder 
der Umkehrposition bei einer Wisch vorrichtung nach 
einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, daB in einem ersten Verfah- 
rensschritt der Prozessor (13) in den Lernrnodus ge- 
schaltet wird, danach zumindest eine Wischbewegung 
ausgefiihrt wird, bis die Bewegung durch einen An- 
schlag (16, 17) begrenzt wird, und die Begrenzung als 
Umkehrposition gespeichert wird, so daB nach dem 
Umschalten in den Betriebsmodus das gewunschte 
Wischfeld mit der entsprechenden Umkehrposition be- 
liebig oft abrufbar ist. 

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, daB das Wischfeld mit der entsprechenden Um- 
kehrposition in der Speichereinheit (15) beliebig oft 
und uberschreibbar speicherbar ist. 
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